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IPEREY Vecteurs (2/2)

VERSAILLES

BTS CPI Co-enseignement
Produit scalaire (dot product) de deux vecteurs :
C’est un nombre réel : U.V = ||U]| x ||V]| x cos(T, V). v
X, X, )
Si V1 Yl et V2 YZ alors VI'VZ = X1X2 + Y1Y2 + lez
7y Z, :
Propriétés :
e UV=0 si U=0 ou V=0 ou (U.V)= g + km (=signifie que

U est perpendiculaire a V)

e Dans une base orthonormée B(¥,y,Z): X.X=y.y=2Z.Z=1
Xy=y.2=2x=0

Ay _

= . . — [ 1 F
e Lacomposante de F sur I'axe x est le résultat du produit Fy

scalaire de F et du vecteur unitaire 7: F, = F - 7 I o
» X
0] i F,

Equiprojectivité de
vecteurs :

SiAetBsontdeux ,..”
points distincts d’'un
solide, la projection
orthogonale du
vecteur vitesse du
point A sur la droite %\
(AB) est égale a la a5
projection

orthogonale du vecteur vitesse du point B sur la
méme droite (AB)
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VERSAILLES

Vecteurs (2/2)

BTS CPI

Co-enseignement

Produit vectoriel (cross product) de deux vecteurs :

Le produit vectoriel V; x V, =V, AV, = W est tel que :

Le support de W est perpendiculaire au plan (V,V5).

Le sens de W est tel que le triédre (V;, V;, W) soit direct.
La norme de W a pour valeur

W]l = [[Vi]l x [[V2] x [sin(V3, V2)].

Expression analytique :

X1

X, YiZ,—Y,.Z,
SiVi Yy etVy|Yy alors VIAV, |Z1. Xy —Z5. X4
Z Z, XY, —X,.Yy

Méthode de calcul :

Propriétes .
* Antisymétrie : UAV = —(VAD).

o Casdenullité: UAV =0siU =00uV =0ou(U,V) =0+ kn (vecteurs colinéaires).
Vecteurs d’'une base orthonormée B(%,7,Z) : *AX = jAy =ZAZ =0

XNy =Z; YNZ=%; ZNX =¥

Calcul du moment d’'une force :

M=DAF

Moment de la force

Distance
A Force

A~

Champ des vecteurs vitesse d’un solide en
rotation :

V=0mAG

La norme du
vecteur V croit

proportionhellement aurayon Retala
vitesse de rotation de la piece w (V=w.R
avec V. en m/s, w en rad/s et R en metre)
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