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Définition 

Un vecteur 𝑉⃗  est défini par : 

• Un support (ou direction), 

• Un sens, 

• Une norme ‖𝑉⃗ ‖. 

 

Repère orthonormé direct 

Repère 𝕽(𝟎, 𝒊 , 𝒋  , 𝒌⃗⃗ ) 

Un repère de l’espace est constitué d’un point et d’une base de l’espace. 

Base (𝒊 , 𝒋  , 𝒌⃗⃗ ) 

Une base orthonormée 

directe est formée de trois 

vecteurs unitaires 

orthogonaux entre eux. 

Très souvent, le vecteur 𝑖  

est associé à l’axe x, le 

vecteur 𝑗  est associé à l’axe y et le vecteur 𝑘⃗  est 

associé à l’axe z. 

𝑖 ∧ 𝑗 = 𝑘⃗   𝑗 ∧ 𝑘⃗ = 𝑖   𝑘⃗ ∧ 𝑖 = 𝑗  

 

Projection d’un vecteur dans un plan 

Pour effectuer des calculs avec les vecteurs, on a souvent 

besoin d’exprimer leurs composantes (ou coordonnées) dans 

un repère. Pour cela, il faut faire la projection des vecteurs sur 

la base du repère. 

La projection d’un vecteur sur un axe consiste à trouver la 

longueur et le sens de « l’ombre » de ce vecteur sur cet axe. 

Exemple : 

Dans le plan (O, 𝑖 , 𝑗 ), les relations entre la norme du vecteur, sa 

direction et ses composantes sont : 

𝑉𝑥 =  ‖𝑽⃗⃗ ‖. 𝒄𝒐𝒔 ∝ 

𝑉𝑦 = ‖𝑽⃗⃗ ‖. 𝐬𝐢𝐧 ∝  tan ∝ = 
𝑽𝒚

𝑽𝒙
 

‖𝑉⃗ ‖ =  √𝑽𝒙𝟐 + 𝑽𝒚𝟐 
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Coordonnées ou composantes dans un repère 𝕽(𝟎, 𝒊 , 𝒋  , 𝒌⃗⃗ ): 

𝑂𝑀⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗ = 𝑿𝒊 + 𝒀𝒋 + 𝒁𝒌⃗⃗   s’écrit    𝑂𝑀⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗ |
𝑿
𝒀
𝒁

   ou 𝑂𝑀⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗ (𝑿, 𝒀, 𝒁) 

La norme ‖𝑂𝑀⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗ ‖ est égale à : ‖𝑂𝑀⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗ ‖ = √𝑿² + 𝒀² + 𝒁². 

 

Soit  𝑂 |

𝑥𝑂

𝑦𝑂

𝑧𝑂

| et 𝑀 |

𝑥𝑀

𝑦𝑀

𝑧𝑀

|,  le vecteur 𝑂𝑀⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗ =  |

𝒙𝑴 − 𝒙𝑶

𝒚𝑴 − 𝒚𝑶

𝒛𝑴 − 𝒛𝑶

| 

Pour un vecteur 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗, un vecteur unitaire 𝑢⃗  de direction (AB) et de sens de A vers B : 𝑢⃗ =  
𝑨𝑩⃗⃗⃗⃗⃗⃗ 

‖𝑨𝑩⃗⃗⃗⃗⃗⃗ ‖
 

 

Somme de vecteurs 

SI 𝐴𝐵,⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗  𝐵𝐶,⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗  𝐴𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ sont trois vecteurs alors : 

• 𝑨𝑩⃗⃗⃗⃗⃗⃗  + 𝑩𝑪⃗⃗⃗⃗⃗⃗  =  𝑩𝑪⃗⃗⃗⃗⃗⃗  + 𝑨𝑩⃗⃗⃗⃗⃗⃗  

• 𝑩𝑪⃗⃗⃗⃗⃗⃗  =  − 𝑪𝑩⃗⃗⃗⃗⃗⃗  

• Relation de Chasles : 𝑨𝑩⃗⃗⃗⃗⃗⃗  + 𝑩𝑪⃗⃗⃗⃗⃗⃗  =  𝑨𝑪⃗⃗⃗⃗  ⃗ 
 

Si la somme de 2 vecteurs est nulle alors les vecteurs ont le même 

support (ou direction), la même norme et des sens opposés :  

 

Si 𝑎 = 𝑎1⃗⃗⃗⃗ + 𝑎2⃗⃗⃗⃗     alors 𝑎𝑀𝐴𝑋𝐼⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ = 𝑎1𝑀𝐴𝑋𝐼⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ + 𝑎2𝑚𝑖𝑛𝑖⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗       

Si la somme de 3 vecteurs est nulle alors ils forment un 

triangle. 

 

 

 

 


